UNIC Electric

Electric actuators - Geeignet fir Hebe-, Senk-, Hebe- und Schiebe- und Zugfunktionen sowie flr Positionieraufgaben.
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UNIC Electric

Endschalter (Limit Switch) als Standard
Der UNIC Electric wird ganz neu standardmaf3ig mit eingebautem Endschalter angeboten. Damit wird ein Festfahren in den Endstellungen komplett
vermieden. Gleichzeitig wird ein extrem ruhiger Lauf erreicht, den man ansonsten nur bei Hall-Betrieb sieht.

Einsatz eines platzsparenden Planetengetriebes

Beiden Linearaktuatoren der HEKOMATIC kommen Planetengetriebe anstelle von Schneckengetriebe fur den Antrieb des Aktuators zum Einsatz.
Dies bietet mehrere Vorteile. Zum einen erhéalt man einen schlanken und eleganten Aktuator, der vom Aussehen her einer klassischen Gasfeder ahnelt,
und zum anderen bendtigt ein Planetengetriebe weniger Strom und ist gerduscharmer als ein Schneckengetriebe.

Fiinf Grundmodelle - viele Optionen
Der UNIC Electricistin 5 Grundmodellen erhaltlich: UNIC Electric 16, 26, 35, 38 und 52 (wobei die Zahl den Durchmesser in mm angibt). Belastungen,
Stromversorgung etc. gehen aus den Datenblattern hervor. Wir bieten auch zugehdrige Steuerungen an.

Steuerungen

Bei Industrie-Applikationen wird haufig eine Steuerung zur Positionierung verwendet. Dies ist eine billige Alternative zu einer Servosteuerung, und
auBerdem wirkt der Einsatz einer Steuerung einem Ausfall bei Fehlbedienung entgegen. Eine Steuerung kann so kodiert werden, dass der Aktuator
daran gehindert wird, seine Endpositionen zu erreichen. So wird vermieden, dass der Aktuator beim konstanten Versuch, sich weiter nach auB3en zu
bewegen, schlieBlich durchbrennt. Als etwas Neues kénnen wir eine eingebaute Uberstromschutz-Platine anbieten, mit der ein einfacher Betrieb ganz
ohne externe Steuerung erfolgen kann.

Wo kommen Linearaktuatoren zum Einsatz?

In der Industrie kommen Linearaktuatoren u. a. in Fordersystemen und Verpackungslinien beim Heben und Senken der Hohe zum Einsatz. In der
Nahrungsmittelindustrie und anderen anspruchsvollen Umgebungen eignet sich der rostfreie Typ sehr gut. Fur Verpackungsmaschinen werden
Aktuatoren zur Positionierung verwendet, damit Pappschachteln jedes Mal an genau der richtigen Stelle gefaltet und geklebt werden.

Alle Modelle sind kalteresistent. Sie sind sehr gut fUr den Einsatz im Marine- und Offshore-Bereich geeignet. Da die Aktuatoren auBBerdem wasserdicht
sind, kdnnen sie auch unter Wasser arbeiten. In Flughafen kommen Linearaktuatoren an den Fluggastbricken zum Einsatz, die an das Flugzeug beim
Ein-und Aussteigen andocken. Die Aktuatoren werden zur Positionierung der Fluggastbricke verwendet, damit diese zum Flugzeug dicht abschlief3t.
An HebebUhnen werden Aktuatoren zum Einstellen der Schienenbreite genutzt. Es gibt also ziemlich viele Einsatzmoglichkeiten.

Kurze Lieferzeit bei StandardgréBBen
Alle StandardaktuatorgrofBBen haben wir auf Lager. Das sorgt fur eine kurze Lieferzeit. Spezialmodelle und -gré3en werden nach Auftrag gefertigt.

Vorteile von UNIC Electric

Die Linearaktuatoren aus der UNIC Electric-Serie bieten Ihnen eine Reihe von Vorteilen. Unter anderem werden alle Aktuatoren standardmaBig mit
Endschalter geliefert. Wir kdnnen einen eingebauten Uberstromschutz anbieten, und ferner kénnen wir sie mit Hall-Element zum Anfahren einer
bestimmten Position liefern, sodass ein einfacher Betrieb ohne Verwendung einer Steuerung moglich ist.

Weitere Informationen erhalten Sie von der HEKOMATIC unter der Telefonnummer +49 (0621) 72 29 63



Bestellschlissel
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1 Marke UE = UNIC Electronic
2 Durchmesser 6=16mm., 26 =26mm, 35=35mm. 38=38 mm, 52 =52 mm.
3 Materialien Aktuatorrohr A =Aluminium, S/S = Edelstahl
4 Stromspannung 12=12vdc 24 =24 vdc
5 Belastung X=N (Newton)
6 Geschwindigkeit laden X=mm/s
7 Hublange X=mm.
8  Funktion hinzugefugt N = Keiner, C = Uberstromschutz, H = Hall-Sensor, LSN = Endschalter (Standard)
LSH = Endschalter + Hall-Sensor
LSC = Endschalter + Uberstromschutz
LSS = Endschalter Signall
9 Dichtigkeitsklasse N =1P66, W = IP67/M, K= IP69K
10 Kolbenstangenaufsatze O =Standard, C = Gabelkopf, B = Kugelgelenk, U = Gelenkkopf
Hinweis:

UE16, UE26, UE38 und UEB2 ist Standard mit Endschalter
UE16ist IP65

UE38ist IP69K Ausflihrung erhaltlich

UE35, UE38 und UEB2 st ASI 316 Ausfuhrung erhéltlich
Die Farbe des Edelstahl Produkts ist silber

UNIC

STAINLESS CYLINDER
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UNIC Electric 16

UNIC

STAINLESS CYLINDER

Technische Daten

Max. Belastung (N) 20 50
Geschwindigkeit bei max.

Belastung (mm/s) 10 >
Selbstverriegelnde Kraft (N) 30 75
Hublinge/Gewicht

Hublénge (mm) 50 100
Gewicht (ka) 01 02
Option

Uberstromschutz

Hall-Sensor

Andere Kabelldngen auf Anfrage (max. 9 Meter)

Standardspezifikationen

Motor 12VvDC
Maximale Leistung 5W
Einsatztemperatur -20°C~60°C
Aufbewahrungstemperatur -40°C ~70°C
Dichtigkeitsklasse IP65

Materialien Aktuatorrohr

6063 Pulverlackiertes Aluminium

Materialien Kolbenstangen

Edelstahl AISI 316 (V4A)

Arbeitszyklus (S2) 2 min (2 Minuten Betrieb beivoller
Last, danach Ruhe bis zum Erreichen
der Umgebungstemperatur)

Farbe Schwarz

Features Der UNIC Electric 16 verflgt stan-

dardmaéBig Uber einen eingebauten
Endschalter

Motor12VDC =13 A

0,35

03
50N

0,25

12vDC

02

0,1

Stromverbrauch

0,15 //
V

0,05

Kraft N

60

50N

Geschwindigkeit

10 20 30 40 50
Kraft N

60
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UNIC Electric 16 UNIG

STAINLESS CYLINDER

Abmessungen
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£ B il s /
o % 7 by s Y
1l by, |
ol S | | f'\\ o
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(L+S)+2
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t
Mindest. EinbaumaB
Ubersetzungsverhiltnis (mm) Standard
L+S 100+ Hublange
20N-50N

A 75
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UNIC Electric 26

UNIC

STAINLESS CYLINDER

Technische Daten

Max. Belastung

250

500

Geschwindigkeit bei max.
Belastung mit Endschalter

Selbstverriegelnde Kraft

375

500

Hublinge/Gewicht

Hublénge (mm) 50

100 150

200

Gewicht (kg) 035

04

045 05

Option

Uberstromschutz

Hall-Sensor

Andere Kabelldngen auf Anfrage (max. 9 Meter)

Standardspezifikationen

Endschalter Standard

Motor 12VvDC 24VDC
Maximale Leistung 30W

Einsatztemperatur -20°C~60°C
Aufbewahrungstemperatur -40°C ~70°C
Dichtigkeitsklasse P66

Materialien Aktuatorrohr

6063 Pulverlackiertes Aluminium

Materialien Kolbenstangen

Edelstahl AISI 316 (V4A)

Arbeitszyklus (52)

2 min (2 Minuten Betrieb beivoller
Last, danach Ruhe bis zum Erreichen
der Umgebungstemperatur)

Farbe

Schwarz

Features

Der UNIC Electric 26 verfugt stan-
dardmaBig Uber einen eingebauten
Endschalter (mit Ausnahme von
100 N) und hat die hohe Dichtig-
keitsklasse IP67M. Optional kann

ein Motorschutz (Uberstromschutz)
hinzugewahlt werden, sodass ein
einfacher Betrieb ohne Verwendung
einer Steuerung maoglich ist.

Auf Anfrage

Andere Hublénge als Standard (Auf-
preis) Min.20 mm. Max. 200 mm.

Motor12VDC =13 A

14

12vDC

|/
0,8

0,6
04

24VDC

Stromverbrauch

0,2

100 200 300

Kraft N

400

500

600

Geschwindigkeit

100 200 300

Kraft N

400

500

600
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UNIC Electric 26

I
UNIE

STAINLESS CYLINDER

Abmessungen
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~ru_/2__R1
- SR6.5
o I~ s
g S
Mindest. EinbaumaB
Ubersetzungsverhiltnis (mm) Standard Uberstromschutz Hall-Sensor
L+S 165+ Hublange 170 + Hublange 170 + Hublénge
250N-500N
A 137 135 135
S o v g )
& o Y
; g 9 ———| E >
I \ < o y o “ <% RSS
g [Sees . BSS g 8 — — =
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Vorderes Hinteres

Montagebeschlag
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UNIC Electric 35 UNIE

Technische Daten

Max. Belastung (N) 100 300 400 600 800 1200 1800 2300

Geschwindigkeit bei
(mm/s) 30 17 14 9 7 5 3 25

Belastung
Selbstverriegelnde

(N) 150 600 600 1600 1600 1800 3600 3450

rJ Kraft

Hublinge/Gewicht
Hublange (mm) 50 100 150 200 250 300 350 400
Gewicht (AL) (kg) 06 07 08 09 1 11 12 14
Gewicht (S/S) (kg) 11 12 13 14 15 16 17 18

Option

Uberstromschutz

Hall-Sensor

Andere Kabellangen auf Anfrage (max. 9 Meter)

4 100N 300N 400N 800N 1200N 1800N 2300N

Standardspezifikationen 200N
/) P
Endschalter Standard 35 ’ // / 12vDC
Motor 12VDC 24VDC c 3 ’ /// //
. . o 25 /
Maximale Leistung 60 W g , O#//Oy(%abo y@N 00 .
Emsatztemperatur :ZO:CN60:C g . ///74// P= | e
ufbewahrungstemperatur 40°C~70°C S
Dichtigkeitsklasse IP66/67M & 1

Materialien Aktuatorrohr

6063 Pulverlackiertes Aluminium

05

Edelstahl AISI 316 (V4A) 0
Edelstahl AISI 316 (V4A)

500 1000 1500 2000 2500

Materialien Kolbenstangen

: Kraft N
Arbeitszyklus (S2) 2 min (2 Minuten Betrieb bei voller
Last, danach Ruhe bis zum Erreichen
der Umgebungstemperatur) 40
Farbe Schwarz/Silber 35
Features Der UNIC Electric 35 verfugt stan- = 30 100N
dardmaBig Uber einen eingebauten —2_3 25
. . ©
Endschalter und hat die hohe Dich- % 20 VOON
tigkeitsklasse IP67M. Optional kann £ 15 \\
ein Motorschutz (Uberstromschutz) g 10 ~“OON| 00N
hinzugewahlt werden, sodass ein ein- 5 -\\S-OON 1200N 1800N
facher Betrieb ganz ohne Verwen- 2300N
dung einer Steuerung moglichist. 0
500 1000 1500 2000 2500
Auf Anfrage Andere Hublange als Standard (Auf-

Kraft N

preis) Min.20 mm. Max.200 mm.
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UNIC Electric 35 UNIE

Abmessungen
N
T TR
A Y N N - N ____l__:f/
x
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A
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(K; -~ — TT—
[q\| - - S — ] - :
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G S X -
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0 ) .
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1515
30842
40842
o i o _ _ ] e I s =
@]+ | =
\y/ Rostfreier Stahl
Mindest. EinbaumaB
Ubersetzungsverhiltnis (mm) Standard Uberstromschutz Hall-Sensor
L+S 178 + Hublange 200 +Hublange 200 + Hubléange
100N-800ON
A 121,5 143,5 143,5
L+S 188 + Hublange 208+ Hublange 208+ Hublange
1200N-2300N
A 131,5 151,5 151,5
%) 2]
éo\ éo‘
d j
0 I [ _ il I
Y J J_ A\ - ? o N J_
| [ o | N W A\
17 I I
34£0.2 17
34£0.2
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25 50
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|
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ga e Y . e
g © ~Rig S g
AN 21092 N o192
a0 % 0 %
Hinteres Vorderes

Montagebeschlag



JA&EHEKOMATIC(@

>3 Kompetenz, die bewegt!

UNIC Electric 38

IP69K

UNIC

STAINLESS CYLINDER

Technische Daten

Max. Belastung

(N) 100 300 400 600 800 1200 1800 2300

Geschwindigkeit bei
(mm/s) 30 17 1

Belastung

4 9

7 5 3 25

Selbstverriegelnde
Kraft

(N) 150 600 600

1600 1600 1800 3600 3450

Hublinge/Gewicht

Hublange (mm) 50 100 150 200 250 300 350 400

Gewicht (kg) 0,85 0,95 1

,05 115

1,25 1,35 1,45 1,65

Option

Uberstromschutz

Hall-Sensor

Andere Kabellangen auf Anfrage (max. 9 Meter)

Rostfreier Stahl AISI 316

Standardspezifikationen

Endschalter Standard

Motor 12VvDC 24VDC
Maximale Leistung 60 W

Einsatztemperatur -20°C~60°C
Aufbewahrungstemperatur -40°C ~70°C
Dichtigkeitsklasse IP66/67M /69K

Materialien Aktuatorrohr

6063 Pulverlackiertes Aluminium
Edelstahl AISI 316 (V4A)

Materialien Kolbenstangen

Edelstahl AISI 316 (V4A)

Arbeitszyklus (52)

2 min (2 Minuten Betrieb beivoller
Last, danach Ruhe bis zum Erreichen
der Umgebungstemperatur)

Farbe

Schwarz/Silber

Features

Der UNIC Electric 38 verfugt stan-
dardmaBig Uber einen eingebauten
Endschalter und hat die hohe Dich-
tigkeitsklasse IP69K. Optional kann
ein Motorschutz (Uberstromschutz)
hinzugewahlt werden, sodass ein ein-
facher Betrieb ganz ohne Verwen-
dung einer Steuerung moglichist.

Auf Anfrage

Andere Hublédnge als Standard (Auf-
preis) Min.20 mm. Max.200 mm.

IP69K

4 100N 300N 400N 800N 1200N

1800N 2300N

ez
. 12vDC
3
s U
£ 5 o#//og»(}e&oo ynﬁN 1800 2300N]
£ 15 = L — —Fawc
S
=
0,5
0 500 1000 1500 2000 2500
Kraft N
40
35
o 30 P
% 25
2 20 300N
Z s \\\
D 10 ~ OON| 600N
: 5 — " 1200N 1800N
2300N
0 500 1000 1500 2000 2500
Kraft N
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UNIC Electric 38

Abmessungen

UNIC

STAINLESS CYLINDER

(&
1 N
— _ . — - =€ -
12,5
A
(L+S)£2
(L+25)+2
o)
=
™) oo o~
2 P @ ) ™y
Aluminium
o
1 500
— _ . — - =€ -
12,5
A
(L+S)£2
(L+25)+2
2
P ki N | I 11 4 T@)s
i _%1 = S N
Rostfreier Stahl
Mindest. EinbaumaB
Ubersetzungsverhiltnis (mm) Standard Uberstromschutz Hall-Sensor
L+S 200 + Hublange 220 +Hublange 220 +Hublange
100N-800N
A 128,5 148,5 148,5
L+S 210 + Hublange 230 +Hublange 230 +Hublange
1200N-2300N
A 138,5 158,5 158,5
9 @
& b
o, )
B I I _ I I
i o] o
8 y - O - k . 1 .A
[ | - 1 N w A\
17 I T
34102 17
50 34202
25 S0
‘ 25
\D‘*» *"L
n 7 e
a % \\ 2. \% g9 e
E &g Q 2%,
\ 210%02 AN 21902
20 % 2 %
Hinteres Vorderes

Montagebeschlag
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UNIC Electric 52 UNIE

Standardspezifikationen

Max. Belastung (N) 300 1200 1800 3000 4500 5000 6000

Geschwindigkeit bei
mm/s) 55 15 10 6 4 3 3

Belastung
Selbstverriegelnde

(N) 600 2400 3600 6000 8000 7500 8000
Kraft
Hublinge/Gewicht
Hublange (mm) 50 100 150 200 250 300 350 400
Gewicht (kg) 18 19 2 21 22 23 24 25

Option

Uberstromschutz

Hall-Sensor

Andere Kabellangen auf Anfrage (max. 9 Meter)
Rostfreier Stahl AISI 316

300N 1200N 1800N 3000N
Standardspezifikationen 10 / foPON Booon
12vDC
Endschalter Standard g I /
Motor 12VDC 24VDC 5 I / //
>
Maxima\e Leistuhg ]50 W _(lf é 30 120, WSOOV 3000N 4500N  |5000N
Einsatztemperatur -20°C~60°C g II ////N// / 7%‘
4
Aufbewahrungstemperatur -40°C ~70°C o 7 24vbC
@ =
Dichtigkeitsklasse IP66/67M 2
Materialien Aktuatorrohr 6063 Pulverlackiertes Aluminium
Edelstahl AISI 316 (V4A) ° 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Materialien Kolbenstangen Edelstahl AISI 316 (V4A) Kraft N
Arbeitszyklus (S2) 2 min (2 Minuten Betrieb bei voller
Last, danach Ruhe bis zum Erreichen 90
der Umgebungstemperatur) 80 \
Farbe Schwarz/Silber 70 \
Features Der UNIC Electric 52 verfugt stan- % 60 Vsoon
dardmaBig Uber einen eingebauten é 50
Endschalter und hat die hohe Dich- E 40
tigkeitsklasse IP67M. Optional kann g 30
ein Motorschutz (Uberstromschutz) S—— N
hinzugewahlt werden, sodass ein ein- 10 ] — 3000N 2500N |5000N
facher Betrieb ganz ohne Verwen- # 6000N
dung einer Steuerung moglich ist. 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Auf Anfrage Andere Hublédnge als Standard (Auf- Kraft N

preis) Min.20 mm. Max.200 mm.
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UNIE

STAINLESS CYLINDER

UNIC Electric 52

Abmessungen
Xot\
‘/~QI }
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(L+S)+2
(L+2S)+2
2\/?
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o > _ 1 o B
S g 3
Aluminium
*0,
A
(L+S)+2
(L+25)+2+2
J - > I = a B s W E b
: S| s | = ﬂ____r,
Lo \
Rostfreier Stahl
Mindest. EinbaumaB
Ubersetzungsverhiltnis (mm) Standard Uberstromschutz Hall-Sensor
L+S 305+ Hublange 325+ Hubléange 325+ Hublange
300N-6000N
A 201 221 221
es "
18'8% @]@5 40" /Pjes 25
- ] | 0, | - 27540,
2C0s5 1 QL‘?\Q'?\ Y 2-C0,5 <
- =
- o | X ‘ o 3
& Y o 4 / ]
)l Ki
a [T N [ [ [
[17.5 ] 20 q;?/ 27,5 27,5
35 - ss
| _¢82
_’é, | &= [
IEE JTH®
~ & _" a2 9 +
! 19 2-98.5
— | { —
\ \
Hinteres Vorderes

Montagebeschlag
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Steuerung 1 Aktuator ohne und mit Hall UNI€

- - — —— Y — — —‘
| Y
9V/ 10mA 04
60 VOLTAGE | SUPPLY
- IN

9 FORWARD ﬁO‘ 1

| BACKWARDS DRIVE

| 5 CONTROL
°) TYPE

| FREEWHEEL
50

| -3
7  Enron CONTROLL__| SoaGE \
Modell EM-180 Cogic O] STAGE ‘
Standardsteuerung fur 1 Aktuator (ohne Hall-Feedback) 100—_|_ —0;
Digitaler Eingang Uber Anschlussklemmen \

RAMP.Ifa’_

Spezifikationen

|

| |

Versorgungsspannung 2-32VDC ; LIV 'a,_

Ausgangsstrom L(ikii(:;;Lr;:Jiser\ichJSAmit 50 % ‘ . | ‘

- | MEAS. [—

Digitaler Eingang 4-30VDC L

Ausfuhrungen Platine (PCB) | |
Zubehor Beschlag fur DIN-Schiene

| suppLY
+

~ 1224Vde
U-reg
- la
J_ O
VOLTAGE SENSE ‘
15
LOCAL / BUS
CTRL. SELECT L(B—Z[
or BWLIMIT BRAKE | MAGN
" DRIVE ‘j_OUT | | BRAKE
LOGI
LOCAL ., oaie !
POSITION
SET INPUT || HBRIDGE

RESET or ‘
HOMEor 14 CP m

LEARN s L

Modell EM-348-SPF
FAULT out,

Standardsteuerung fur 1 Aktuator (mit Hall-Feedback) DISABLE in,
position out 13 ‘

pos. out 0-5V CUHRENT

Analoger Eingang fr eine variable Positionierung des Aktuators 54 npn / pnp

DIP switches
. Rs-485 )t
Spezifikationen Busarter Puse in

A

Versorgungsspannung 10-35VDC "MODBUS" ‘ I e rra 2 pulsein

0( )LB
A t 15 Ak ti ierlich 500 par?meler 5V/10mA

usgangsstrom ontinuierlic SYOL_—L R Egn,;gc*mri T J
Digitaler Eingang O-50der0-10VDC ) o
"rx" resistors are optional for special applications

Ausfuhrungen Platine (PCB)
Zubehor Beschlag fur DIN-Schiene

EM-236 Programmierbox
EM-328 Programmierkabel
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Steuerung 2 Aktuator mit Hall

B DD

I

Modell EM-339A-PLI (FW/BW)
Standardsteuerung fur 2 Aktuatoren (mit Hall-Feedback)
Parallelbetrieb von Aktuatoren mit digitalem Eingang

Spezifikationen

Versorgungsspannung 12-35VDC

Ausgangsstrom 2x10Aoder2x20 Amit 25 % Arbeits-
zyklus

Digitaler Eingang 4-30VDC

Ausfuhrungen Platine (PCB)

Zubehor Beschlag fur DIN-Schiene
EM-236 Programmierbox

EM-328 Programmierkabel

(TR

TR R

P

Modell EM-339A-SPF (0-10 volt)
Standardsteuerung fur 2 Aktuatoren (mit Hall-Feedback)
Parallelbetrieb von Aktuatoren mit analogem Eingang

Spezifikationen

Versorgungsspannung 12-35VDC

Ausgangsstrom 2x10Aoder2x20 Amit 25 % Arbeits-
zyklus

Digitaler Eingang 0-50derO-10VDC

Ausfuhrungen Platine (PCB)

Zubehor Beschlag fur DIN-Schiene

EM-236 Programmierbox
EM-328 Programmierkabel

2A
— ptc fuse
— 1

UN

i€

STAINLESS CYLINDER

;i

|

Vsupp. 2 SUPPLY
14 5V/20mA 22R POWER 10
REGULATION F———————————Q 12:24Vde
o]
! R
—= MOTOR o—
At |, | DRIVER !
O CONTROL CURRENT| A J
: =) BLOCK im| VEAS. ——20O |
ol Fw MOTOR
O - [ SYNC. L o
1Q
O DRIVING | _I'L
1:3(‘) INPUT-1 LOGIC ‘
POSITIONING
160 RES./HOME SERVO
18 INPUT-2 CURRENT 31
O CONTROL g
| J” 1o TEMP 20
8 FAULT . MOTOR
‘ L?li IND. LM DRIVER |
& ] current]  ° | /
| - MODE MEAS. 6
15 FAULT-OUT g eor fault out NPN <IE O
O o
211 o—— L | n
O v o | J'L
[ PULL UP RESISTOR ‘
1o | BRAKE / FAN 2A L
o——"
T PULSE IN " ‘
‘ PULSEIN 12
e
ﬁ*************j
20 — ptc fuse l
 S—
Vsupp. 10-35Vck
v 20mh 2z L vewe o e
POWER 4o SUPPLY
REGULATON——————0 ,
=
T _3(\)_ P
MOTOR
|, | DRIVER |
A 3
O:L Rin ext 47k CONTROL CURRENT |
‘ 6__o—[_H | BLOCK im| MEAS. ——20Q |
9 | POS. SET MOTOR
10O LEARN I_ SYNC. n ’ =
O DRIVING ‘ _l'l_
13(‘3 DISABLE LOGIC ‘
POSITIONING
N RES./ HOME RS
18 EMERG. IN CURRENT el
O GONTROL ]
’ ’J” g 1o TEMP. 20
Nk FAULT : MOTOR o
| L?lé' |N|;L;J_ LIMIT DRIVER |
5V — . B | !
URRENT|
] 51 FAULT-OUT "S"gLDEECTo_<_ fault out NPN 1ml MEAS. 50
1
O > position out T ’
211 O—<—7 05V I
o Vsupp. 5V 10k ‘ _l'l_
’ PULL UP RESISTOR ‘
19 | BRAKE 2A L |
[ ‘ T PULSE IN 1
‘ PULSE IN 12
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Steuerung 4 Aktuator mit Hall UNI€
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Hall-Sensor & Uberstromschutz UNIE

OUTA
ouTB

Hall-Sensor
Ein Hall-Sensor kann zum Aktuator hinzugewahlt werden, wodurch man ein
. .. . . VDD o——(—
Signal-Feedback erhalt, das entweder Uber eine unserer Steuerungen oder 100
Uber eine eigene SPS gesteuert werden kann. Diese Funktion wird verwendet 5
z. B. bei Parallelbetrieb, Positionierung und wenn man die Hublange verrin-
. . o OUTA
gern mochte. 0.1uF —— SC2546
o OUTB
Spezifikationen l
GND i
1nF 1nF
Versorgungsspannung 25-12VDC T T
Digitaler Eingang 15-35mA =
Int. Endwiderstand 5-15KQ

Uberstromschutz

Dieser Uberstromschutz kann zum Aktuator hinzugewahlt werden. Damit wird
der maximale Strom auf eine Starke verringert, die der Aktuator aushalt. Diese
Funktion kann z. B. nUtzlich sein, wenn man einen ganz einfachen Betrieb
hinein/hinaus ohne Verwendung einer Steuerung mochte.

Spezifikationen

Strom/Modell  UNIC Electric26 UNIC Electric 35/38 UNIC Electric 52

DC12Vv 15A 50-55A 14 A
Dv24v 0,7-0,8A 25-30A 7A
Anmerkungen

Die Reaktionszeit des Schaltkreises betragt 0,1-0,5s.

Die Umgebungstemperatur muss zwischen -20°C und 60°C liegen,
und die Aufbewahrungstemperatur zwischen -40°C und + 70°C.
S22min (2 Minuten Betrieb bei voller Last, danach Ruhe bis zum Er-
reichen der Umgebungstemperatur)
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Programmiereinheiten/Zubehor UNI€

Programmierkabel
EM-328 USB Programmierkabel zur Verwendung mit der EmenTool Lite PC
Software. (http://www.electromen.com/en/products/item/download)

Mit diesem Werkzeug k&nnen Parameter in der Parameterliste der Steuerung
Uberwacht und verandert werden. Die Konfiguration kann gespeichert und
erneut verwendet werden. Dies ist notwendig, um z. B. die korrekte Strom-
grenze einzustellen. Auch Geschwindigkeit, Rampe und Wanderung kénnen
je nach verwendeter Steuerung eingestellt werden.

Programmierbox

Die Programmierbox EM-236A ist ein Werkzeug, mit dem Parameterin der
Parameterliste der Steuerung Uberwacht und verandert werden konnen. Dies
ist notwendig, um z. B. die korrekte Stromgrenze einzustellen. Auch Geschwin-
digkeit, Rampe und Wanderung kdnnen je nach verwendeter Steuerung

eingestellt werden.
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Programmiereinheiten/Zubehor UNI€

DIN-Schiene

Beschlag fur DIN-Schiene zur Montage zusammen mit der Steuerung, sodass
diese in Schaltschranken montiert werden kann.

GroBe 1fur EM-180 und EM-348-SPF.

GroBe 2 fur EM-339A-PLI und EM-339A-SPF.

GroBe 3 fur EM-337A-PLI und EM-337A-SPF.

Montagebeschlag
Montagebeschlage werden als Set mit Beschlagen fur das Vorder-und Hinter-

ende fur die Modelle angeboten. Die Beschlage sind aus Aluminium gefertigt.
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